Apprenti Ingénieur Systemes Electroniques
Embarqueés

31100 Toulouse - 0 a1 an d'expérience - Réf. 2606302343

Ma recherche

Contrat recherché : Tout contrat
Zone : Occitanie

Mobilité : sur toute la région
Rémunération : a étudier
Secteur : Batiment

Formations

12/2029 — Bac +5 — Ecole des Mines de Saint Etienne & ISTP
Dipldéme d'Ingénieur (Embedded Systems Engineering)

12/2026 — Bac +3 — Université de Toulouse

Licence 3 — Electronique, Energie électrique et Automatique
12/2025 — Bac +2 — Institut UCAC ICAM

TC1 & TC2 — Cycle Préparatoire Intégré Ingénieur généraliste

Expériences professionnelles

06/2026 - a ce jour — Stagiaire Conception et Intégration Systémes embarqués Drones & Navires

Gestion de configuration des modéles et prototypes de drones, intégration de chaines GNSS/IMU, GPS RTK,
Sonar, bus de communication et calculateurs (Pixhawk & Raspberry /Pi) sur plateformes drones viticoles &
navires, développement et validation de modules C/C++ pour navigation et contréle de vol, tests fonctionnels
et scénarios de vol sur simulateur (Docker, Gazebo, QGroundControl), analyse des performances des
correcteurs PID.

01/2025 - 02/2025 — Stagiaire Controle et Régulation Industrielle

Etalo-nage, maintenance et diagnostic de vannes, capteurs et transmetteurs en environnement corrosif,
dimensionnement et sélection de capteurs pour environnements séveres, simulation de boucle de régulation
sous ABB Automation Builder (LD, FBD, ST, IL) et conception d’'une IHM de supervision.

06/2024 - 07/2024 — Stage Opérateur

Dimensionnement d’une installation électrique industrielle pour habitat en conteneur (Schlumberger Congo),
sélection de disjoncteurs, contacteurs, relais thermiques et sectionneurs conformément aux normes et
contraintes de codt.

Langues

Francais (maternelle), Anglais (courant), Lingala (maternelle)

Atouts

Ténacité, Orienté résultat, Fiabilité, Innovation et amélioration continue, Sens de l'initiative, Gestion de
projets techniques (WBS, PDCA, Lean), Cycle enV, Gestion des risques, Intégration GNSS/IMU, Fusion de
données capteurs, Tests fonctionnels, Drones & Navires, C/C++, Raspberry /Pi, Pixhawk, Arduino, Gazebo,
Docker, QGroundControl, Linux embarqué, Lua (scripting sur Pixhawk), Python (automatisation de tests),
GitHub, Bash, CI/CD (GitLab CI), SonarQube, MATLAB / Simulink, LTSpice, KiCAD, Power /Bl, Microsoft
Office

Loisirs

Business, Exploration spatiale, Mobilité durable, Entreprenariat, Finance, Natation, Football

Fiche anonyme — l'identité et les coordonnées du candidat sont communiquées aux recruteurs qui en font la demande



sur pmebtp.com.



