94120 Fontenay Sous Bois
0 a 1 an d'expérience
Réf : 2608261313

Ingénieur en systémes embarqués et automatisme

Ma recherche

Je recherche tout type de contrat, dans toute la France, dans le Batiment.

Formations

09/2025 : Bac +5 a Université d'Evry Paris(1Saclay
Master 2 Systémes automatiques mobiles

06/2025 : Bac +5 a Université de Versailles Saint[1Quentinllen(/Yvelines
Master 1 Electronique, Energie Electrique, Automatique (E3A)

06/2023 : Bac +5 a Ecole Nationale d'Ingénieurs de Carthage
Dipléme d'Ingénieur en Systemes Embarqués

06/2021 : Bac +3 a Institut Supérieur des Etudes Technologiques
Licence en Génie Electrique

Expériences professionnelles

02/2026 - 12/2026 :

Stage de fin d'études chez Laboratoire Ibisc (informatique, Bioinformatique, Systemes Complexes)

Intégration de I'Intelligence Atrtificielle pour I'optimisation d'une plateforme robotique immersive : conception de
noeuds ROS 2 (Python), communication CANopen, stratégie multiflagents, amélioration moteur de rendu Unity
3D.

06/2023 - 07/2023 :

Stage ingénieur chez Infocom International sur Tunis

Développement d'un prototype de robot de désinfection UVTIC : navigation autonome (Raspberry PI, Java),
application mobile de contrdle a distance (Android Studio, Java), protocoles de sécurité (computer vision,
ESP32, MQTT, WiFi).

01/2021 - 06/2021 :

Stage de fin d'études chez Labo D'automatisme De L'institut Isetb sur Bizerte

Conception et réalisation d'une machine d'assemblage didactique basée sur un automate Siemens : intégration
capteurs, interfaces IHM (WinCC, TIA Portal), configuration Web Server (S7APP).

Langues

Francais (Oral : courant / Ecrit : intermédiaire), Anglais (Oral : courant / Ecrit : intermédiaire), Arabe (Oral :
maternelle / Ecrit : expérimenté)

Atouts et compétences

Langages de Programmation: C/C++ , VHDL , Python



Ouitils et logiciels: MATLAB/Simulink , TIA Portal , Quartus Il , STM32CubeMX , Android studio , UML
Cartes de d’eveloppement: Raspberry Pl , STM32 , ESP32 , Arduino

Protocoles de communication et IoT : CAN, 12C , UART , MQTT , Node-RED

Environnements et frameworks: Linux , Linux Embarqu’e , RTOS , ROS2 , OpenCV , YOLO

Centres d'intéréts

Organisation |IEEE Enicarthage — Membre actif
Club Mechatronic Engineering Discovery Enicarthage — Responsable technique
Organisation d’événements ENICarthage Robots 6.0 — Membre du comité technique
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